Zufuhrtechnik 4.0 - RNA FLEXCHANGE

Flexible Zufiihrsysteme mit Robotertechnologie von RNA —
Die ROBO-FLEX Serie von RNA

www.RNA.de



ROBO-FLEX B

Die neuen linearen, flexiblen Zufiihrsysteme
ROBO-FLEX B fiir alle Roboter oder Portalhand-
lings

Herzstlick der Anlage, ist eine lineare Vorsortierung, die eine
hohe Zahl von Werkstiicken fiir den Roboterabgriff lagerichtig
aufbereitet. Diese Vorsortierung stellt eine hohe Ausnutzung der
Taktzeit des Roboters sicher.

Die Sortierung ist als ein Wannensystem gebaut. Mit einem
Antrieb werden dabei Wanne und die auf ihr fixierten Sor-
tierschienen als Einheit bewegt. Unsortierte Teile, fallen in
die Wanne und gelangen wieder in den Teilekreislauf.

Nach der Sortierung werden die Werkstlicke einem Kamera-
band zum Detektieren lbergeben und danach vom Roboter
abgegriffen. Nicht erfasste Teile gelangen wieder in den Teile-
umlauf, der mit einer Fillstandiiberwachung und einem zuséatz-
lich Bunker auf gleichem Niveau gehalten wird.

Wegen der kurzen Umristzeiten ist das System besonders fiir
Anwendungen mit wechselnden Teileformaten geeignet. Ein
gerduscharmer Betrieb und die reproduzierbaren Ordnungsele-
mente mit bis zu 20 Bahnen sind weitere herausragende Merk-
mal. Die Kombination mit verschiedenen Roboter- und Steue-
rungssystemen oder Portalhandlings ist moglich.

ROBO-FLEX C

Die neuen linearen, flexiblen Zufihrsysteme
ROBO-FLEX C fur alle Roboter oder Portalhand-
lings

Herzstlick der Anlage ist wie bei ROBO-FLEX B eine lineare
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